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東福間・中間・八幡東・小倉北・小倉南教室 ※おもて（図面）に名まえを書くこと．

アドバンスコースＧ 別紙のときはホチキスでとめること．

撮影ロボット「カメラボ」　課題

No. 問　題 学年 採点

1 テキストp.15～17の通り、カメラを首振りさせつつ、音に反応して
シャッターを切るようなロボットとプログラムを作った。

このロボットを起動すると、大きな音が鳴っていないのにも関わらず、
常にシャッターを切り続ける問題が起こった。

この誤作動する原因として考えられる内容を、
「首振り用モーター」「音センサー」という２つの言葉を用いて答えよ。

また、その対策方法を述べよ。

小４～

めやす

／３
2 テキストp.16の首振りカメラロボットのプログラム中には、

首振り用モーターを止めるコマンド［出力2 モータ OFF］が４箇所ある。

この［出力2 モータ OFF］が挿入されている理由を答えよ。

小４～

めやす

／３
3 早朝の日の出をタイムラプス撮影する。

早起きは苦手なので、夜のうちに東の
空へカメラを向け、ロボットを起動して
おきたい。

翌朝にロボットが自動的に撮影を開始し、
一定時間経過後に撮影を終える右図の
プログラムを作った。

ロボットの起動時刻を22:00、撮影開始
時刻を翌朝5:45、撮影時間を30分間、
タイムラプス撮影間隔を15秒とするとき、
ループの回数 A, B, C, D に入る適当な
数字をそれぞれ答えよ。

但し、シャッター動作時間の0.2秒は
含まずに（無視して）考えるものとする。

小４～

めやす

／４
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【解答例】

　A＝15，B＝31，C＝4，D＝30 など。

A×B＝465(分)、C×D＝120、A，B，C，D≦100 であれば正解。

解　答 先生コメント

　首振り用モーターの動作音を音センサーが検知してシャッターを切ってしまっている。

　音センサーの感度が高すぎるので、首振り用モーターの音に反応しない程度まで感度を
低く設定する。

　首振り動作中に写真撮影すると、画像がぶれる恐れがあるから。

　シャッターを切る動作の前に、首振りモーターを止めることにより、
ロボットが静止した状態での安定した画像で撮影することができる。


