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東福間・中間・八幡東・小倉北・小倉南教室 ※おもて（図面）に名まえを書くこと．

アドバンスコースＨ 別紙のときはホチキスでとめること．

多脚ロボ「モゾット」　課題

No. 問　題 学年 採点

1 テキストp.9に記載のように、モゾットの多脚リンク機構は、
テオ・ヤンセン氏の作品『ストランド・ビースト』を模(も)したものである。

同p.9に掲載のベーシックコースＣ『がたごとレスキュー隊』に比べて、
この複雑なリンク機構を採用する優位性は何か。

足先の動く軌跡(きせき)の違いに触れながら答えよ。

小４～

めやす

／３
2 ３日目テキストp.16の前進プログラムで、両足に取り付けた

タッチスイッチを監視(かんし)しているのはなぜか。

タッチスイッチを用いずに前進させる場合の問題点に触れながら答えよ。

小４～

めやす

／３
3 ３日目テキストp.16（４日目テキストp.20も同じ）の

前進ルーチンに挿入(そうにゅう)された［待つ 1秒］は、
何の動きを、どんな状態になるよう決めているか。説明せよ。

小４～

めやす

／４

採点者 計 済 印 日付
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