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東福間・古賀・八幡東・小倉北・小倉南教室 ※おもて（図面）に名まえを書くこと．

ミドルコースＤ 別紙のときはホチキスでとめること．

ロボストライカー「シュート君」　課題

No. 問　題 学年 採点

1 スイッチを正逆どちら方向にスライドさせても、シュート君には動かせる
限界（可動範囲）が決まっている。

次の関節（回転部）のうち、この可動範囲を決めるのに関係していない
運動はどれか。記号で答えよ。
　
　A.　腕(うで)の振り
　
　B.　腰(こし)のひねり
　
　C.　腿(もも)の蹴(け)り
　
　D.　膝(ひざ)の曲げ

小３～

めやす

／１
2 ギアボックス内で、コの字に噛(か)み合わせた３枚のマイタギアの役割は何か。

記号で答えよ。

　A.　モーターシャフトが回る量と向きに関係して、左右の腕を逆向きに振る
　
　B.　モーターシャフトが回る量と向きに関係して、左右の腕を同じ向きに振る

　C.　胴体（モーター）をひねる量と向きに関係して、左右の腕を逆向きに振る
 
　D.　胴体（モーター）をひねる量と向きに関係して、左右の腕を同じ向きに振る

小３～

めやす

／１
3 ２日目にコントローラーを製作した目的は何か。１つ述べよ。 小３～

めやす

／３
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【解答例】

　- １本のレバーで、スライドスイッチの切り替えと、
　　タッチセンサーのオン・オフを同時に操作すること。

　- 重たいコントローラーを合体させることで、
　　シュート君の片足をしっかり固定すること。

解　答 先生コメント

A. （腕自体の回転に限界はない。）

B. は、腰の後ろのシャフトペグでひねりを制限している。
C. は、右脚(あし)のギアMが腰と、踵(かかと)の後ろが尻と当たることで制限している。
D. は、膝のシャフトペグが右腿(もも)のロッド7アナと当たることで制限している。

A.

【解説】
　モーターシャフトに通したマイタギアが回ることで、両腕のシャフトが同じだけ回り、
その向きは、正面から見て、左右で反対になる。
　胴体（モーター）をひねっても、腕全体も胴体と一体的にひねるだけであり、
腕を振る動きにはつながらない。


